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oo

e 1. A feladat bemutatasa

e 2. Megvalositas — hardver
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1. A feladat bemutatasa

e Betegmonitorozas

e Mozgaskoordinacio

e Leulés, felallas
vizsgalata
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1. A feladat bemutatasa
]

e Kamerat ne hasznaljunk

e Terhelésvizsgalat
nyulasmero bélyeggel

e Diagnosztikal szoftver
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1. A megvalositas lepései
—

e Szenzorvalasztas

e Jelkondicionalas

e AD atalakitas

e Kommunikacié a PC-vel

e Mérést vezérld szoftver

e Diagnosztikai (feldolgozo szoftver)
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2. Megvalositas — hardver
-

e FurdGszoba merleg
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2.1. A szenzor
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2.2. Jelkondicionalas

e Hidkapcsolas:

U =35V
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2.2. Jelkondicionalas

e Meérd erdsitd — LM324

1000x er6sités

R1 allithaté (~0.5 kQ)
R =200 kQ

C =200

a=b=2

Ube

UKi

Bg=C(1+a+h) (es —_e,}
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2.2. Jelkondicionalas
]

e A kész nyomtatott aramkor
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2.3. Slave feldolgozo6 egyseg
-

e Szurt, stabilizalt taplalas az analég aramkorokhoz
e Analog jel szirése RC tagokkal
e 3 csatorna A/D atalakitasa

e |°C-s bdvitési lehetbség
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2.4. Kozponti feldolgozo egység
-

e 4 csatorna A/D atalakitasa
e Mitmot radios kartyaval kompatibilis huvelysor
e MicroSD memoriakartya foglalat

e e R e R e e
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2.5. Kommunikacio a PC-vel

e Soros kommunikacio (8N1)

e 5/600 Baud

o FT232
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2.6. Kommunikacio a részegysegek

A
Réadios kartya
MicroSD kartya

| Radiofrekvencia

USART
MITMOT +
Radiés kartya USART




2.7. Mechanika
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3. Megvalositas — szoftver
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3.1. Mikrovezerlok programja
-

e 12 bemeneti A/D csatorna multiplexalva
e 200 minta masodpercenkent
e Egyszeri, vagy blokkos atvitel

e 1 minta: 12 hasznos bajt + 1 szinkronizacios
bajt
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Baud rate: Port:

=L Right side

-IR-]

3.2. MATLAB GUI -
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4. Eredmények
-

e Kis-kOzepes populacion (parszor 10
ember) torteno teszteles

e Méresi adatok feldogozasi
algoritmusainak kidolgozasa

e Fel- és lefutasi idok mérése, szoras
szamitasa
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5. Kitekintés — jovobeni célkitizéesek
c ]

e Radids adatatvitel vezeték nélkul
e TDK dolgozat, szakdolgozat

e |ldBbelyeggel ellatott mintak

e Automatikus merések

e MATLAB fuggetlen hattérszoftver
e Hosszutavu megfigyelés

e [Obb funcio a mikrokontrollerben
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Koszonjuk a figyelmet!
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