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Az előadás vázlata

 1. A feladat bemutatása

 2. Megvalósítás – hardver

 3. Megvalósítás – szoftver

 4. Eredmények

 5. Kitekintés – jövőbeni célkitűzések
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1. A feladat bemutatása

 Betegmonitorozás

 Mozgáskoordináció

 Leülés, felállás

vizsgálata
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1. A feladat bemutatása

 Kamerát ne használjunk

 Terhelésvizsgálat

nyúlásmérő bélyeggel

 Diagnosztikai szoftver
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1. A megvalósítás lépései

 Szenzorválasztás

 Jelkondícionálás

 AD átalakítás

 Kommunikáció a PC-vel

 Mérést vezérlő szoftver

 Diagnosztikai (feldolgozó szoftver)



BME-MIT6

2. Megvalósítás – hardver

 Fürdőszoba mérleg
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2.1. A szenzor
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2.2. Jelkondícionálás

 Hídkapcsolás:

Ut=3.5 V
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2.2. Jelkondícionálás

 Mérő erősítő – LM324

Ube

Uki

 1000x erősítés

 R1 állítható (~0.5 kΩ)

 R = 200 kΩ

 C = 200

 a=b=2
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 A kész nyomtatott áramkör

2.2. Jelkondícionálás
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2.3. Slave feldolgozó egység

 Szűrt, stabilizált táplálás az analóg áramkörökhöz

 Analóg jel szűrése RC tagokkal

 8 csatorna A/D átalakítása

 I2C-s bővítési lehetőség
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2.4. Központi feldolgozó egység

 4 csatorna A/D átalakítása

 Mitmót rádiós kártyával kompatibilis hüvelysor

 MicroSD memóriakártya foglalat
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2.5. Kommunikáció a PC-vel

 Soros kommunikáció (8N1)

 57600 Baud

 FT232
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2.6. Kommunikáció a részegységek 
között
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2.7. Mechanika
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3. Megvalósítás – szoftver

 MATLAB

 AVR Studio
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3.1. Mikrovezérlők programja

 12 bemeneti A/D csatorna multiplexálva

 200 minta másodpercenként

 Egyszeri, vagy blokkos átvitel 

 1 minta: 12 hasznos bájt + 1 szinkronizációs 
bájt
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3.2. MATLAB GUI - 1

 Tárázás

 12 szenzor terhelése külön-külön

 Terhelések összege

 Asszimetria

 Fourier analizáció

 Mentés, megnyitás

 Név, dátum, idő, megjegyzésrovat
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3.3. MATLAB GUI - 2

 Jobb láb – bal láb terheléseloszlás

 Lábfejen belüli (elöl – hátul) terheléseloszlás

 %-os és „mutatós” megjelenítés

 Másodperc kijelzés

 Mentés, megnyitás

 Név, dátum, idő, megjegyzésrovat
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4. Eredmények

 Kis-közepes populáción (párszor 10 
ember) történő tesztelés

 Mérési adatok feldogozási 
algoritmusainak kidolgozása

 Fel- és lefutási idők mérése, szórás 
számítása
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5. Kitekintés – jövőbeni célkitűzések

 Rádiós adatátvitel vezeték nélkül

 TDK dolgozat, szakdolgozat

 Időbélyeggel ellátott minták

 Automatikus mérések

 MATLAB független háttérszoftver

 Hosszútávú megfigyelés

 Több funció a mikrokontrollerben



BME-MIT22

Köszönjük a figyelmet!


